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Vielen Dank, dass Sie sich fur AirBlue entschieden haben.
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Haftung

Swegon Germany GmbH haftet nicht fur Schdden aufgrund von mangelhaft ausgefihrten Installationen, unsachgemaBer
Bedienung oder durch Verwendung von Komponenten oder Ausristung, die nicht durch Swegon Germany GmbH zuge-

lassen sind.
Technische Anderungen vorbehalten.

2 Swegon”?



INHALTSVERZEICHNIS

1. Steuerung 4
2. Anzeigen 5
2. Hauptanzeige 5
2.2 Betrieb 6
2.3 Meni 7
2.4 Ein- und Ausgénge 7
2.5 Alarme 8
2.6 Service 10
2.7  Kommunikationseinstellungen Ll
2.8  Gergteeinstellungen Ll
3. Kommunikation 12
3.1 Modbus-Datenpunkte 12
3.2 Fernbedienung Uber ,Remote Operator” (nur in Verbindung mit Modbus TCP/IP) 13




1. Steuerung

Die Steuerung verfugt Uber einen integrierten
3,5"-Farb-Touchscreen mit einer Auflésung von

16 Bit und Schutzart IP66. Im Vergleich zur
Basisversion der SPS hat die erweiterte Steuerung
zwei analoge Ausgdnge.

Sie enthdlt Funktionen zur Steuerung des
Adsorbtionstrockners, der Betriebsstundenzahler
und der Alarmfunktionen.

Der Reaktivierungslifter hat eine verzogerte
Laufzeit von 5 Minuten zum Herunterkihlen der
Heizungen nach der Lufttrocknung.

AuBerdem besteht die Méglichkeit zur Einstellung
der SteuergréBe (relative oder absolute
Feuchtigkeit) und die Option zur Steuerung eines
Kthlregisters.

Version

Gultig ab Version ,,PLC-35_TA22 Mod-RF + cooling
21.05.17"

Versionshinweise 22.04.06

Zusdatzliche Einstellung zur Wahl eines U/min-
basierten Alarms zum erneuten Einschalten des
Lufters. HMI-Updates. Rotorwdchter-Sensor zu
Eingang i10 verschoben.

21.05.17

Externer Start / Hygrostat (NO) ist jetzt ein
externer Schalter (NC). HMI-Updates. Alarm-
Updates.



2. Anzeigen

Die Steuerung verfugt Uber verschiedene Anzeigen,
die auf den folgenden Seiten erlGutert werden.

Die LCD-Anzeige wird automatisch nach

15 Minuten abgeschaltet. Bei Berihrung wird die
Anzeige wieder aktiviert. Wenn ein Alarm vorliegt,
bleibt die Anzeige angeschaltet.

2.1 Hauptanzeige

Die Hauptanzeige enthdlt drei Tasten und drei
Kontrollleuchten. Main page

Linit OndOff
Einheit ein/aus

Mit dieser Taste wird die Einheit ein- und ausge-
schaltet.

Manuell/Auto

Im manuellen Modus |&uft die Einheit kontinuierlich
mit voller Reaktivierungsleistung

Im Automatikmodus wird die Einheit von einem
Sensor oder einem Steuersignal abhé&ngig von den Dperation
SPS-Einstellungen gesteuert.

Dauerbetrieb Prozesslifter

Drlcken Sie diese Taste, damit der ProzesslUfter
(Trockenluft) im Automatikmodus kontinuierlich lauft,
auch wenn keine Luftentfeuchtung bendtigt wird.

Betriebsanzeige

Die Betriebsanzeige leuchtet grin, wenn die Einheit
eingeschaltet ist und der ProzesslUfter (Trockenluft)
lGuft.

Stand-by-Anzeige

Die Stand-by-Anzeige leuchtet orange, solange die
Entfeuchtung deaktiviert ist.

Betriebsanzeige + Stand-by-Anzeige = nur der
Prozesslufter (Trockenluft) lauft.

Alarmanzeige

Bei einem vorliegenden Alarm leuchtet die
Alarmanzeige rot, bis der Alarm quittiert und
zurlckgesetzt wurde. Dricken Sie die Alarmanzeige,
um die Alarm-Ubersicht zu 6ffnen.

Swegon”?

kanualf&uto

tand by

Cont. P. & Fan




2.2 Betrieb

I BetriebsmenU werden der aktuelle
Betriebszustand und die Steueroptionen angezeigt.

Operation

Process values
Air ternperature
Air humidity

Absolute humidity

Qutputs

Die Einheit kann folgendermalen gesteuert werden:

e Feuchtesensor fur relative Feuchteregelung (% rF)

e Feuchte- und Temperatursensor fir absolute
Feuchteregelung (g/kg)

e Externes 0-10V-Steuersignal

e Ein/aus mit voller Reaktivierungsleistung

Die Standardeinstellung ist die relative
Feuchteregelung mit einem Feuchtesensor und
einem %rF-Sollwert.

Der Sensorwert und der Sollwert werden in zwei
Spalten dargestellt. Der Sollwert kann im Service-
MenU auf Seite 2 angepasst werden.

Wenn ein Feuchte- und Temperatursensor
angeschlossen ist, kann die absolute
Feuchteregelung (g/kg) verwendet werden. Wenn
kein Temperatursensor angeschlossen ist, werden
diese Werte nicht angezeigt.

Die Entfeuchtung kann auch mit einem externen
0-10 V-Signal gesteuert werden. Die Einheit startet
ab 3V, Stufe 2 startet ab 5V. Wenn diese Option
gewdhlt wurde, werden die Werte des Feuchtesen-
sors nicht angezeigt, da es denselben analogen
Eingang nutzt.

Uber Status wird angezeigt, ob die Entfeuchtung
aktiv ist und auch wie viele Stufen der Reaktivie-
rungsheizung aktiv sind. Die Reaktivierungsleistung
zeigt den Prozentsatz der maximalen Heizleistung,
der aktuell verwendet wird.

Diese kann moduliert werden, wenn die Einheit mit
einem Halbleiterrelais ausgestattet ist.

Der Trockner kann mit zwei digitalen NC-Eingéngen
gestoppt werden.

e [Externes Verriegelungssignal
e Externer Not-Aus

Dehumidification

Wenn der externe Verriegelungskontakt &ffnet bzw.
der Jumper entfernt wird, stoppt die Einheit. Die
Kihlzeit des Reaktivierungsltfters (Feuchtluft) ist
weiterhin aktiv. Die Einheit startet erneut, sobald
der Kontakt schlief3t.

A Achtung!

Mit dem externen Not-Aus wird die Einheit
komplett abgeschaltet, auch die beiden Lufter.
Diese Funktion darf nur im Notfall (z.B Feueralarm)
verwendet werden, da die Gefahr einer
Uberhitzung der Einheit besteht. Automatischer
Neustart der Einheit nach wegfallen des Not-Aus
Signales.

Wenn ein Stopp ausgeldst wird, wird dies im
Betriebsmenl angezeigt.




2.3 Menu

Das MenU enthdlt Links zu allen Unterments der SPS.

Drei MenUs sind passwortgeschitzt: Service,
Gerdteeinstellungen und Kommunikationseinstel- -
lungen. Main page Password (4 digit)

FUr Service wird das Passwort 1111 benétigt.

Operation LInit setup

FUr die zwei MenUs unter ,Einrichtung” lautet das =
Passwort 4498. Fassword (4 digit)

Die Software-Versionsnummer wird auch hier

; Comrmunication setup
angezeigt. e —_—

FPaszsword (4 digit)

-RF + Cooling

9g

2.4 Ein- und Ausgdnge

Im Mend ,Ein- und Ausgdnge” findet man die
Daten zu den digitalen Ein- und Ausgé&ngen der

SPS. Angezeigt wird der aktuelle E/A-Status. Uber 10 -
den Pfeil gelangt man auf die zweite E/A-Seite.

Digital inputs Digital outputs
Einige Ein- und Ausgdnge unterscheiden sich je

nach GréRe und Version der Einheit.

, Ok fault
tfan fault
n therrmal

e motor
0 Ext. alarm indication

p
al

Ein aktivierter Not-Aus wird flr zusétzliche Ver- 0 Ext. interlock signal

deutlichung in Rot angezeigt.

0 React. air fan thermal




2.5 Alarme

In der Alarmliste werden maogliche Alarme in zwei
Gruppen angezeigt:

e Dringende Alarme
e Nicht dringende Alarme

Ein aktiver Alarm wird mit rotem und gelbem Text
angezeigt. Liegt kein Alarm vor, ist der Text weil3.

Uber , Aktive Alarme” wird eine Liste mit allen
vorliegenden Alarmmeldungen gedffnet. In der
,Alarmhistorie” finden Sie Informationen zu
friheren Alarmmeldungen.

Bei einem dringenden Alarm stoppt die Entfeuchtung.

Durch einen Alarm des Prozesslufters (Trockenluft)
wird die Einheit gestoppt. Die Einheit kann erneut
gestartet werden, aber ohne die Funktionen, die
den Alarm verursacht haben. Der Alarm bleibt
bestehen, bis die Ursache fiur die Alarmmeldung
behoben wurde.

Alarms

NON URGENT ALARM

Pending alarmsz Alarm higtory Cleat hiztory

Beispiel fiir eine Ubersicht der vorliegenden
Alarmmeldungen

Mit der Reset-Taste werden alle Alarmmeldungen,
die nicht langer aktiv sind, zurlckgesetzt.

Groups with Pending Alarms

FRst Count Group Name Details

Wenn man auf die Lupe neben einem aktiven
Alarm tippt, wird das Ment ,Alarme nach Grup-
pen” angezeigt. Weitere Details werden angezeigt,
wenn man erneut auf die Lupe tippt.

LAck.” gibt an, ob ein Alarm bereits quittiert wurde
oder nicht.

ID Time On Ack Alarm Name Details

Qoo [«] W Fault drive motor




Ein Beispiel des Menlis ,,Alarme nach Gruppen”

Mit der Taste , Ack.” wird ein Alarm quittiert, mit
der Taste , Zurlcksetzen” wird der Alarm zurlckge-
setzt, wenn er nicht ldnger aktiv ist.

Priority Low Alarm Details I

Group ] Urgent alarms

Date

Count p |
Active b |

Die , Alarmhistorie” wird durch Tippen auf die Taste
»Alarmhistorie” im Alarm-MenUl angezeigt.

Es wird der Zeitpunkt, an dem der Alarm aufgetre-
ten ist, wann die Ursache fur den Alarm beseitigt
wurde und die Zeit zwischen Quittierung und
Zurlcksetzen angegeben.

Duration

Trigger Fall Time  30/01/06 02:5 00:05:00

Ack. Time X b 03:35 n0:52:148

Reszet Time a0:00

Dringende Alarme:

e Reaktivierungsheizung, Reaktivierungslufter,
Antriebssicherung

Prozesslufter-Sicherung

Fehler: Prozesslufter

Rotorwdéchter

Fehler: Reaktivierungslufter

Durch einen Fehler des Prozesslifters wird die
Einheit gestoppt. Andere dringende Alarme stop-
pen nur die Reaktivierungsheizung. Wenn eine
Sicherung einer Reaktivierungsheizung ausgeldst
wird, lauft die Einheit mit den verbleibenden
Heizstufen weiter.

Nicht dringende Alarme:

Prozessfilter prifen
Reaktivierungsfilter prufen
Rotordichtungen priifen
FilterGberwachung

Die RotorUberwachung ist nur aktiv, wenn der
Antriebsmotor lauft. Der Magnet am Rotor muss
den Sensor innerhalb von 45 Minuten passieren,
ansonsten wird die Reaktivierung deaktiviert und
ein Alarm ausgelést. Der Alarm wird zurlickgesetzt,
sobald ein Impuls vom Sensor ausgeldst wird.



2.6 Service

Das erste Service-MenU zeigt die Betriebsstunden-
z@hler fur verschiedene Komponenten. Die Laufzeit
fur Luftfilter und Rotordichtungen kann beim
Wechseln der Filter und Rotordichtungen zuriickge-
setzt werden.

Das Service-Intervall, welches nach Ablauf einen
Laufzeit-Alarm fur Filter und Rotordichtungen
ausloést, kann eingestellt werden. Wenn die entspre-
chende Laufzeit das eingestellte Service-Intervall
Ubersteigt, wird ein nicht dringender Alarm ange-
zeigt.

Im zweiten Service-Men( befinden sich die Sollwer-
te flr Temperaturregelung und Feuchteregelung,
sofern ein Feuchtesensor verwendet wird. Ein
inaktiver Sollwert ist ausgegraut oder wird ausge-
blendet.

Der Feuchte-Sollwert gilt fUr die Entfeuchtungsre-
gelung. Wenn der PID-Ausgang 30 % erreicht,
startet die Einheit, und der Reaktivierungslifter
lGuft mit 30 %. Wenn der Bedarf steigt, wird auch
die Lufterdrehzahl zwischen 30 % und 100 %
angepasst.

Wenn der PID-Ausgang 50 % erreicht, startet die
Reaktivierungsheizung Stufe 2.

Der Temperatur-Sollwert gilt fur die Temperaturre-
gelung. Wenn die Temperatur den Sollwert Uber-
steigt, &ffnet ein PID-Regler das Ventil der Nach-
kdhlung zwischen 0 % und 100 % je nach
Kthlbedarf.

P-Band und |-Zeit sind Einstellungen fur PI-Regler.

Es gibt Tasten zum Zurlicksetzen der Alarmhistorie
und zum An- und Abschalten des Rotorwdchters.

10

Service vl 1

Runtime in hours

Since proc. filter change

Since react. filter change
Since new rotor

Process air fan runtime
React. air fan runtime

Drrive rmotar runtime

Humidity control

Set point

PIC P-bard
PIC 1-titme

PID okt

Service interval

10000

Temperature control

Set point i B
FIC P - band 50 %
PIC | -tirme

PICy cutgut




2.7 Kommunikationseinstellungen

Unter ,,Einrichtung” findet man die Koonmunikati-
onseinstellungen. Hier kénnen die Einstellungen
gedndert werden, wenn eine Kommunikationskarte
fur Modbus RS485 oder TCF/IP verwendet wird.

FUr RS485 stehen sechs verschiedene Kombinatio-
nen zur Wahl.

Bei TCP/IP kénnen IP-Adresse, Gateway und Subnet
gedndert werden.

Tippen Sie nach einer Anderung auf ,Speichern”.
Die Netzwerk-ID kann auch eingestellt werden
(Standard: 35).

etup level

Modbus TCPAP settings

Subnet:

2.8 Gerateeinstellungen

In diesem Men gibt es verschiedene Steuermag-
lichkeiten fur die Einheit.

Bei Analogeingdngen kann zwischen Feuchtesen-
sor-Eingang oder 0-10V-Eingang fir Entfeuch-
tungsregelung gewdhlt werden.

Wenn ein Feuchtesensor und ein Temperatursensor
verwendet werden, kann zwischen relativer Feuch-
teregelung (% rF) und absoluter Feuchteregelung
(g/kg) gewdhlt werden.

Die inaktiven Sollwerte werden deaktiviert.

Bei aktiver 0-10V-Regelung werden alle Optionen
fur den Feuchtesensor ausgeblendet.

Wenn ein Temperatursensor installiert und aktiviert
ist, ist die Temperaturregelung fur eine Nachkh-
lung verfugbar. Je nach Art des Reaktivierungsluf-
ters kann die modulierende Heizungsregelung
aktiviert oder deaktiviert sein.

Ternperature

Modulating heating contral
tivation air fan type

n




3. Kommunikation

Die SPS unterstUtzt Modbus RTU mit
RS-232-Schnittstelle.

Fur Modbus RTU RS485 und TCPF/IP wird eine
optionale Kommunikationskarte benétigt.

3.1 Modbus-Datenpunkte

Modbus-Datenpunkte

ID: 45/Bit-Rate: 9600/ Paritdt: keine/Stopp-Bits: 1

z
z 2
R K
g 3 3 2
2 & & S :
2 % g |2 % : £ 3 £
I (O] 4 4 & > & wi i
Analoge Eingénge
70 91 R Feuchtesensor (Coil 1 = rF-Regelung) % rF 0,0 100,0 Hit# #
71 92 R 0-10 V Eingang Luftentfeuchtung (Coil 1= 0-10 V) \ 0,0 10,0 ## #
76 R Temperatursensor °C 0,0 50,0 Hit#
99 93 R Absolute Feuchte (Coil 1 = g/kg Steuerung) g/kg 0,0 - ###
22 R Ventil Nachkthlung % 0,0 100,0 #Hit# #
23 R Drehzahl Reaktivierungsltfter % 0,0 100,0 H#tHH#
Analoger Sollwert
9 R/W Feuchte-Sollwert Prozessluft % rF 50,0 - ###
10 R/W Temperatur Prozessluft °C 20,0 - H#Hit #
n R/W Sollwert absolute Feuchte Prozessluft g/kg 7,3 - ## #
Verschiedenes
2 R/W |1=an |Einheit ein/aus 170 - - -
R |1=an |Dringender Alarm 1/0 - - -
4 R |1=an |Nicht dringender Alarm 1/0 - - -
13 R/W |1=an |KUhlzeit Reaktivierungsltfter 1/0 - - -
15 R/W | 1=Auto | Automatik/manueller Modus der Einheit 1/0 - - -
27 R/W |1=an |Dauerbetrieb Prozesslufter 1/0 - - -
Digitale Eingénge (lesen)
24576 R |- Tacho-Eingang von Reaktivierungslifter 1/0 - - -
24577 R |1=an |Schutzschalter, Reaktivierungsheizung/-lufter, Antriebsmotor 1/0 - - -
24578 R 1=an Schutzschalter, Prozesslifter 170 - - -
24579 R 1=an |Thermoschutz, ProzesslUfter 1/0 - - -
24580 R |1=an |Filterberwachung (optional) 1/0 - - -
24583 R |1=aus |Externes Verriegelungssignal 1/0 - - -
24584 R |1=aus |Externer Not-Aus 1/0 - - -
24585 R |1=aus |Thermoschutz, Reaktivierungsltfter 1/0 - - -
24586 R |1=an |Sensor Rotorwéchter 1/0 - - -
Digitale Ausgdnge (lesen)
16384 R |1=an |Reaktivierungsheizung Stufe 1 1/0 - - -
16385 R |1=an |Prozesslufter 1/0 - - -
16386 R |1=an |Reaktivierungslifter 1/0 - - -
16387 R |1=an |Antriebsmotor 1/0 - - -
16388 R |1=an |Alarmanzeige 1/0 - - -
16389 R |1=an |Reaktivierungsheizung Stufe 2 1/0 - - -

12



A Achtung!

Signale beziehen sich auf O V der Steuerung;
dieselben 0 V werden von der Stromversorgung
verwendet.

Der serielle Port ist nicht isoliert. Wenn die
Steuerung mit einem nicht isolierten externen
Gerat verwendet wird, vermeiden Sie elektrisches
Potenzial Gber =10 V.

Pin-Nr. | R$232 (Port 1)

0-V-Referenz

Nicht verbunden

1 Nicht verbunden
2 0-V-Referenz

3 TXD-Signal

4 RXD-Signal

5

6

#01 Coils lesen, #03 Holding-Register lesen (16-Bit-Integer), #15 Coils zwingen, #16 Voreinstellung Holding-Register (16-Bit-Integer)

13



3.2 Fernbedienung liber
»Remote Operator”

(nur in Verbindung mit Modbus TCP/IP)

Mit ,,Remote Operator” kdnnen Sie die HMI der
Steuerung auf einem PC anzeigen und bedienen.

Klicken Sie auf ,Communication Settings”
[Kommunikationseinstellungen], um die
Kommunikation mit der SPS zu konfigurieren.

Home

@ @ o Rl Refreshintenval |Every 100ms @
I i

Dock Cascade Tile Tile Startup  Help About Exit
‘Windows Horizontal  Vertical Settings

Remate PLC
w2 VI | 7 O ol Nearest Neighbor = 1] (v = B¢
Remote PLC's Communication Settings.

Geben Sie die Kommunikationsparameter ein.

Der Name der Steuerung lautet PLC-35 fir
BaugréBen bis zum AT-3500 und PLC-45 ab dem
AT-4500.

Communicati ngs x Communic:

Connection Type: | Ethemet (Call) - Connection Type: | Ethemet (Call) -
‘Communication Parameters Communication Parameters
Ethemet PLC
Target IP: | 192.168. 0 .230 Target Port: 50
o (=] arget Port: 502 PLC Model:  SM35-T20

Retries: Timeout: 1sec - HW Revision: B
Ethemet - Advanced 05 Version: ~ 4.0(19)
P

e Boot Version: 22 (24)
Metwork D

BinLib Version: 0-210(03)
Unt ID: [0 (Direct) =

M80/Jazz PLC

[ Force M80, Jazz

Factory Boot:  1.2(15)
PLC Name:  PLC-35

PLC Mame Get PLC Information
Require PLC Name PLC Name: PLC-35
PLC Information
Favorites Favorites
OK Cancel OK Cancel

Klicken Sie auf ,Check connection” [Verbindung
prufen]. Wenn die Parameter korrekt sind, werden
die Daten der SPS angezeigt. Klicken Sie auf ,OK".
Wenn der PC eine Verbindung zur SPS hergestellt
hat, muss eine Cache-Datei fr die HMI erstellt
werden.

Klicken Sie auf ,Create Cache File (*urc) From PLC”
[Cache-Datei von SPS erstellen]. Legen Sie einen
Dateinamen fest und klicken Sie mehrere Male auf
Next” [Weiter]. Eine Cache Datei wird erstellt.

14
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Heme

HEH o

‘ RUN I

Cascade Tile Tile || Startup Help About
Horizontal Vertical j Settings

=
Dock
Windows |

Save Save
As

| New Open

F——— T rerceroc I
__E ia b [ m v ._"-:i Sl '5|Nearesth|eighbor -~ [ v = 2
1 I

| Import Cache File

Remote PLC's

Create Cache File (*.urc) From PLC
" v || UseCache File

Zum Start der Fernbedienung klicken Sie auf ,,RUN”"
[Start]. Jetzt kann die SPS fernbedient werden.

G O B

Heb Aol

Al R s e oo i

|Remate PLG's I

W2 unitronics®

«Remote Operator” kénnen Sie von der Website
http://unitronicsplc.com/software-visilogic/
unter ,Download Software Utilities” herunterladen.
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